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２．研究（新技術）の概要と特徴

１．研究の背景と概要

活用分野・用途・応用例

産業用ロボットアーム、災害対応支援ロボット、切削加工の治具

高出力人間型ロボットハンド
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３．新技術が想定する応用分野・用途

高出力人間型ロボットハンド


